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ULTRASONIK MESAFE SENSORU
(HC-SR04)

(CYoll1ed) —> MESAFE
Ses dalgalarim kullanarak bir nesneye olan uzakhd
olcer. Ultrasonik ses gonderir (Trigger) ve yansiyan /
sesi algilar (Echo). Yansima siresine gore mesafeyi O)
hesaplar. .
AY

s KULLANIM ALANLARI )

Q Robotik sistemler

Akill ¢ép kutular

Q Otopark sistemleri Su tanki seviye dlclimii

Q00

@ Engelden kagan araglar Gorme engelliler igin

akilli baston
" J

P @~ STEM PROJE FiKiRLERI
™

Akl Otopark & ‘== Doluluk Oranini
{ ]m Olgen GCop Kutusu_/

Sistemi
Gorme Engelliler

——— oy

~
Engelden I(agan

Robot igin Akilli Baston
@ VCC - 5V
Trig - D9 Su Tanki Sew:.re b h Depo Doluluk
® Echo — D10 Olgm Sistemi Takip Sistemi 2
@ GND - GND
. AN vy
B L ™y

@ miNi GOREV

Bu sensori kullanarak

@9 iLGING BiLGI

Yarasalar da ¢evrelerini

'{f}} CALISMA PRENSIBI
@ Trigger pini ile 10 ps'lik

;{f ZORLUK SEVIYESI

gunlik hayatta hangi
problemi gozerdin?
Tasanmini kisaca

giz ve acikla!

[

ultrasonik ses dalgalaryla
algilar. HC-SR04 sensérii
benzer bir prensiple

calisir! I ’

@ TUBITAK 2204 PROJE FiKiRLERI

a Alalh Ctopark Sistemi

Bosg park alanlarim
mesafe sensoril ile
algilayarak siiriicliye
bilgi weren sistem.

2 Gorme Engelliler igin
Alalli Baston
Ondeki engelleri algilayip
titresim veya sesle uyar
veren baston.

Fi hrafen tasarims,

tacarimdon 98/8033 £

o—— o/ _
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=B= pgluluk Orarnini Olgen
Gop Kutusu
Gop kutusunun doluluk

oranini dlger ve kablosuz [
bildirim génderir.

Baslangig
Diizey

ultrasonik sinyal gonderilir.

@ Echo pini yansima siresini
algilar.

=]

Depolardaki dirdin

@ @stemmim

Depo Doluluk
Takip Sistemi

malzeme seviyesini
uzaktan takip eder.

STEM Egitici Egitmeni

Mehmet TURK

[
@ Mesafe = (Stre x Ses Hizi) /2
formiilii ile hesaplanir. ‘@*
&

Su Tank Seviye
Olgiimi

Su seviyesini dlgerek

pompay otomatik
kontrol eden sistem.,

veya
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PIR HAREKET SENSORU
(Passive Infrared Sensor)

Mg —> INSAN HAREKETI — ._l

PIR sensorii, kizilotesi (infrared) 1sini algilar. insan
viicudu 1s1 yayar. Sensor, bu 1s1 degisimini algilayarak
hareketi tespit eder. J

= KULLANIM ALANLARI %

@ Alarm sistemleri

(17

(hareket algilama)

’ Tepki Siresi:
Algilama Agisi: ‘ Algilama Mesafesi: . @ Akl ayd ; i
3 : ydinlatma sistemleri
J;L 120° @ 3 mete (D 05-35anie

(ayarlanabilir) ‘ @ Otomatik kap: sistemleri
ol ol J

P ARDUINO BAGLANTI SEMASI N - STEM PROJE FiKiRLERi ~

@ Enerji tasarrufiu aydinlatma

@ Akl ev uygulamalari

/lu‘“ _,.»’""...-K"““--H._ -~ 9 x..""'\_ /'"th"\ ,."/1 i
QA @)
Y
Hareket Algilayan Alalh Akilh Ev Otomatik Giivenlik
Alarm Sistemi Koridor Isid Otomasyonu Kapi Acma Kamerasi
@® VCC =5V Tetikleme
OuUT - D2
@ GND - GND .
L A L% Lo
@j MiINi GOREV ILGING BILGI o1l ZORLUK SEVIVESi {@} GALISMA PRENSIBI
Bu sensdrii kullanarak PIR sensérler, sadece Bk Sensorin iginde iki bélim bulunur,
okulda veya evde hangi insan dedil, hayvan .:;anglq Bu bélimler arasindaki kizil6tesi
problemi cézerdin? hareketlerini de arey sinyal farkini élger.

Kenlfli fikrini tasarla algilayabilir!t  — o . Hareket oldugunda, bu fark degisir |
ve 61?! | = ve sensér bir ¢ikis sinyali liretir. _\ y
= i = | - P >
(& TUBITAK 2204 PROJE FiKIRLERI
Akill Giivenlik Sistemi w Akilli Enerji Tasarrufu ﬂ'_ Yasli Takip Sistemi Ottomatik Akilli Kapi Zili
i Cij Aydinlatma

Hareket algilandiginda Odada kimse yoksa Evde hareket olmadiginda Gece hareket algilandiginda Kapi éniinde hareket
alla.arm u;alanr ve mesaj lsluklarl kapatan alall y-ikmrarma }:-ildirim yanan, giindiiz kapanan alglandidinda zili galan
gonderen sistem. A @OnciSien|aStes aydinlatma sistemi. wve bildirim génderen sistem.

s | STEM Egitici Egitmeni  , __
brc(e:a tagcarima, t : ‘
meran gelecede! . Mehmet TURK | @

[
-

|@| @stemmim 70
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.\HEMlgerlkMemEZI f'} LDR I$I K SENsﬁRﬁ
P i ' anen: D, sistol
Yol Yel —> ISIK SIDDETI

LDR sensori, ortamdaki isik miktarini algilar. N /

Isik arttikca direnci azalr, g

Isik azaldikga direnci artar. R

N
A

KULLANIM ALANLARI — =

@ Akl sokak lambalar @ Otomatik ekran parlakhgs
ayarlama
ALISMA MANTIG! & Giines takip sistemleri
A 3 @ Isik kontrollii alarm sistemleri
Isik varken i Isik yokken Q Gece lambalari
Direnc azalr. . Direng artar. @ Bitki yetistirme sistemleri

, -5 * & Perde ve panjur otomasyonu
LSO €O

ARDUINO BAGLANTI SEMASI ~

£ I LR
"
4 e Akili Sokak = Giines Takip ~ Gece Lambasi  Otomatik Bitki Isik
® GND - GND Lambasi Sistemi Perde Sistemi  Kontrol Sistemi
® AOQ = AD :
DO - D2
\ . _ _
(@’J MiNi GOREV ILGING BILGi i1l zorLuK SEvivesi | | {§} CALISMA PRENSIBI
B ori kull k ; AW ey - At e o
btk | gt granad AR el
ok diisiik 1sik sevivelerini " sik arttikga elektron akig r
bir sistemn tasarla! g el & Dizey

LDR sensorii algilayabilir! ve direnc azalr.

Projenin nasil galistigin i @ Arduino, bu dedisimi okuyarak ~ '\
kisaca iz ve anlat. ' i7 ) . 1stk miktarim élger. = @ =
@) TUBITAK 2204 PROJE FiKiRLERI

L L.

Alalli Sokak Aydinlatma % Giines Takip Eden 7] Otomatik Perde ve Alall Sera Isik Isik Kontrolli
Sistemi Giineg Paneli Zll  Panjur Sistemi Kontrel Sistemi Giivenlik Alarmi
Isik sensdrii ile ortam LDR kullanarak giinesin Isik siddetine géire evdeki Bitkilerin ihtiyacina gére Ortam aniden karardijinda
karardi@inda otomatik konumunu takip eden perde veya panjurlari yapay isiklan otomatik veya 151k degistiginde

yanan, aydinlandi§inda ve verimi artiran sistem. otomatik ayarlayan sistem. agip kapatan sistem. uyar veren sistem.
stnen sokak lambalari.

STEM Egitici Egitmeni - -.
rnma, - k *
e R ] 1; Mehmet TURK

tasarimdan gelecege
r@j @stemmim
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DHT11/ DHT22
SICAKLIK ve NEM SENSORU

—> SICAKLIK (°C) ve NEM (%)

5@

DHT sensdrleri ortamin sicaklik ve nem degerlerini élger.
Dijital gikis verir, kullamm kolay ve oldukga hassastir.

P2 KULLANIM ALANLARI

&
] DHT22 @ Akl sera sistemleri @ Evici konfor kontroli
DHT11 vs DHT22 @ Hava istasyonlar & Nem kontrollii havalandirma
Bzellik DHT1 DHT22 @ iklim takip sistemleri & Laboratuvar ortam takibi
Sicaklik Olgiim Arali 0-50°C -40 - 80 °C (] Depo ve iriin koruma @ Tanim ve hayvancilik projeleri
Sicaklik Hassasiyeti +2 °C +0.5°C \ Py
Nem Olgiim Arali 20-90% 0 - 100 %
MNem Hassasiyeti 15 % 12 % +EL P .
;s i 9 STEM PROJE FiKIRLER] S
Olglm Aralign 2 saniye 2 saniye
Kullarum Baslangig / Kolay Daha hassas
\ = N — S
A @ Hh T O %
PR ARDUINO BAGLANTI SEMASI — v ' b 2
Akl Sera Hava ! Iklim Takip = Depo Ortam Yumurta | Nem Kontrollii
Sistemi istasyonu Sistemi  Takip Sistemi  Kulugka  Havalandirma |
= u n - Kontroll
| a ! LU . s
F UL
-t / - ~
nig @J ™iNi GOREV iLeiNG BiLGI | &fll CALISMA PRENSIBI

Bu sensori kullanarak insan viicudu, terleme Sensdr, icinde bulunan nem

sinifinizin sicaklik ve nem yoluyla sicaklik | algilayici polimer ve sicaklik
® VCC -5V degerlerini dlcen bir sistem kontrolii yapar. Glgen termistor sayesinde
DATA - D2 tasarla! Verileri ekranda Nem orani arttikca | calisir. Olgtigi verileri dijital
® GND = GND goster veya kaydet. terin buharlagmasi : sinyal clarak gonderir. |
P [., = zorlagir! k.
= | B
o — @ P

(@ TUBITAK 2204 PROJE FiKiRLER
@ Akill Sera Otomasyonu %55 Mini Hava Istasyonu

/JI" iklim Dedigikligi Analizi

O Yumurta Kulugka Kontreld T
f

Depo Ortam Takip Sistemi
|EI|

Sicaklik ve nem degerlerine
gore fan, sulama ve 1sitma
sistemnlerini otomatik
kontrol eden akill sera.

Sicaklik, nem ve basing
gibi verileri élgerek
anlik hava durumu
takibi yapan sistem.

Depolardaki sicaklik ve
nem degerlerini izleyerek
drinlerin korunmasini
saglayan sistem.

Kulugka makinesindeki
sicaklik ve nem dederlerini
izleyip ideal seviyede
tutan sistem.

STEM Egitici Egitmeni
Mehmet TURK
@ @stemmim

Belirli bélgelerde sicakhk
ve nem degisimlerini
kayit altina alip analiz
eden sistem.
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TOPRAK NEM SENSORU

(Soil Moisture Sensor)

—> TOPRAK NEMI

Toprag@in nem seviyesini dlgerek bitkilerin
suya ihtiyaci olup clmadigini belirler.
Bitkilerin saglikli biiyiimesi igin ideal ortam
kosullarini sadlar.

ir Rl KULLANIM ALANLARI "

A E ALISMA M AN?IGE '\| @ Akl sulama sistemleri @ Su tasarrufu saglayan sistemler
Toprak nemli oldugunda iletkenlik artar. @ Tarim ve sera otomasyonu @ Uzaktan tarm uygulamalan
Sensor bu degisikligi algilar ve gikis verir.

L @ Bitki yetistirme projeleri @ Hobi bahceleri
KURU TOPRAK NEMLI TOPRAK by )
Diisiik Nem s @ sy A SRR @ Toprak nem takibi @ Damlama sulama kontrolii
Yiiksek Direng Diistik Direng @ Bahge otomasyonlari @ Bitki bakim robotlar
6 6

atBee | g

ARDUINO BAGLANTI SEMASI - Babls :
% D- S AR SR Y -

iy

We [wald

______ Akilh Sulama Akill Sera Uzaktan Tanm Bitki Bakim Bitki Balum
Sistemi Otomasyonu Takip Sistemi Asistam Robotu
@® VCC 5V L i e
@ GND = GND Toprak nemini dizenli dlgerek bitkilerin ihtiyag duydugu kadar su verilmesini saglar.
AD =+ AD Hem bitki saghg korunnur hem de su tasarrufu yapilir.
. ——ee — 4
@ MINI GOREV ILGING BiLGI all ZORLUK sEvivEsi {3} CALISMA PRENSIBI
Bu sensdri kullanarak Bitkiler kkleri aracihigiyla Baslangic Sensdr, toprak -direncini dlger.
bitkilerin susuz kaldigimi topraktaki suyu algilayarak Nem arttikca direng azalr.

uyaran bir sistem tasarla!
. - .
Hangi uyariyi kullanirdin? kullarimir diizenler. - — .

{Isik, ses, mesaj, LED vb.) ‘ istenirse dijital (DO) cikisi ile _\ -
: - sinir degeri belirlenebilir. i
\ .Y
@ TUBITAK 2204 PROJE FiKIRLERI
% Alalh Sulama Sistemi @ Akilh Sera Projesi Su Tasarrufu Projesi ‘W’ Uzaktan Tarim izleme w - Bitki Bakim Asistan
Bitki ihtiyac: kadar = Toprak nem verilerini i Bitkilerin nem durumunu

Toprak nemine gére Sicaklik, nem ve toprak

ihtivaglarina gore su

]
- L]
Dizey & Analog (AQ) pininden nem
degeri okunur. |
]

sulama motorunu nemi verilerini izleyerek su verilmesini sadlayan uzaktan géndererek izleyip bakim énerileri
otomatik cahstiran sera ortamim otomatik akill sulama yonetim giftgiye bilgi saglayan veren akill asistan
ve kapatan sistem. kontrol eden sistem. sistemi. tanm sistemi. sistemi.

STEM Egitici Egitmeni o
Mehmet TURK " ‘

@ @stemmim
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.\STEM igerik Merkezi » 5 .o
YAGMUR SENSORU
(RAIN SENSOR)

6 4 00

—~> YAGISVARMI? 0 6 0

Yagmur damlalarimin sensér yiizeyine diismesiyle
olusan su birikintilerini algilar.
Dijital (0/1) ve analog cikis verir.

m KULLANIM ALANLARI PR g .

@ Otomatik pencere kapama @ Acik alan etkinlik uyan sistemi

@ Yadmur alarmi sistemleri @ Otomatik tente sistemleri

Sensor yiizeyi Uzerinde su biriktiginde
iletkenlik artar ve sensor bu degisikligi algilar. @ Akili camasir toplama sistemi @ Dis ortam iklim izleme
Direng azalr, gikis sinyali degisir.

@ Tarnmsal sulama kontrolii @ Su birikintisi tespit sistemleri
KURU YUZEY ISLAK YUZEY

Direng Yiiksek Direng Du;uk @ Arag cam sensbrleri @ Akilli sera otomasyonu
enrelovte —> @ — U WY . J

® ‘- STEM PROJE FiKIiRLERI —
P8 ARDUINO BAGLANTI SEMASI \

| ——_ IE
[
— Otomatik Akl Gamasir Otomatik Akill Sulama
Pencere Toplama Tente Kontrol
Kapama Sistemi Sistemi Sistemi
® VCC - 5V
@ GND — GND i -y
® A0 —r-,AD L IPUCU: Sensori egimli yerlestirerek su birikmesini azaltabilir . 1
oaks Ba ' ve daha hizh tepki alabilirsiniz. s
C@’)" MiNi GOREV ILGING BILGI a1l ZORLUK SEViVESi {@} GALISMA PRENSIBI
Bu sensorii kullanarak Baz akilh otomobillerde @ Sensor yluzeyi iletken bir yapiya sahiptir. ‘
yagmuru algilayan ve yagmur sensorleri Baglangig © Yagmur damlalan yiizeyde su
LED ile uyari veren bulunur. Yagmur Diizey tabakasi olusturur.

basladiginda cam s @ Su, iletkenligi artirir ve direng azalir.
silecekleri otomatik & . @ Modul bu degisikligi algilayarak _\' l
cahgir! dijital ve analog ¢ikis verir. 4

& TUBITAK 2204 PROJE FiKiRLERI

basit bir sistemn tasarlal

Akl Yagmur Uyan .|| Otomatik Pencere Akl Camasir 3 Alalh Sera Acik Alan Etkinlik
ve Alarm Sistemi ve Tente Sistemi Toplama Sistemi Otomasyonu ¥ Uyar Sistemi
Yagmur algilandifinda Yagmur basladiginda Yagmur algilandiginda Yagmur oldugunda Yagmur olasiidinda
buzzer, LED ve SMS ile pencere ve tente kullamiciyr uyarir ve sulama sistemi etkinlik iptali veya
uyan génderen sistem, otomatik kapanir. gamagir toplama zamanini otomatik durur, erteleme bildirimi yapar.
bildirir.

STEM Egitici Egitmeni £ 50

Mehmet TURK |
r@ @stemmim 1

Fk/rdert tascarima,
tagarimdan 9‘9’30698{
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GAZ SENSORU (MQ-2)

YANICI GAZ ve DUMAN ALGILAMA SENSORU

Ne Olcer? LPG, DUMAN, METAN, PROPAN,
e Olce >> HIDROJEN, ALKOL BUHARI

MQ-2 sensori havadaki yanici gaz ve duman
miktarini Glcer. Gaz yogunlugu arttikca sensériin

¢ikis dederi dedisir. Bu veriyi Arduino ile okuyarak
alarm, uyar veya octomasyon sistemleri tasarlayabiliriz.

b KULLANIM ALANLARI
L GALISMA MANTIGI - @ Gaz kagak alarm sistemleri @ Aracici gaz algilama
Sensoriin iginde bulunan SnO; (Kalay Oksit) yiizeyi, yanici : :
Sad el merusiel S Ob daidrarel deklair Birerc ddb itk (/] Yangin ve duman algilama @ Havalandirma kontrol sistemleri
analog ¢ikis (AQ) dederinde degisiklige neden olur., - @ Akl mutfak sistemleri (] Enerji tasarruflu otomasyon
Temiz Hava Gaz Algilama Gikis Degeri Artar @ Ssanayi ve fabrika giivenligi @ Robotik ve drone uygulamalari
@.9 0 2.9 I
- aﬂ_ gy =F @ G.o . =F @ Akl ev giivenlik sistemleri @ Okul ve laboratuvar givenligi
Direng Yiiksek Direng Azalir AO Degeri Yukselir * &
P Q- STEM PROJE FiKIRLERI
N iei eabLaRmitereg] R i STEM PROJE FiKiRLER
Y r . i : .)))
GazKagak |  Duman ve Akilh Mutfak = Havalandirma Gilivenlik
[ Alarm Sistemi = Yangin Algilama Gaz Kontrol Kentrol Robotu
@® VCC - 5V L . sSistemi  Sistemi Sistemi
@ GND - GND
AOQ = AD & . . w o Lyitinnimt
® DO - D2 Projenizi bir buzzer, LED, fan, réle veya LCD ekran ile zenginlestirebilirsiniz.
j e, a5 o o S a . - .- " " . Tl
@) MiNi GOREV - ILGING BiLGI 4ill ZORLUK SEViVESi {O> CALISMA PRENSIBI
Bu sensdrii kullanarak MQ-2 sensdrii sadece gaz @ Sensorisitici (heater) ile galisir.
yasam alanlarinda won algilamaz, aym zamanda Orta Seviye @ Gaz yodunlufu arttikga direnci azalr.
olusabilecek tehlikeli dumani da algilayabilir! | | @ Analog gikis dederi dedisir
durumlari algilayan bir Ozellikle dogal gazve (0-5V arasi). Yo
sistem tasarla! LPG'ye karsi oldukgca 0 . @ Dijital cikis (DO) esige gore -
hassastir. ‘ HIGH/LOW verir. *
@ TUBITAK 2204 PROJE FIKIRLERI
Akilli Gaz Kagak Yangin Erken Uyan Akilli Mutfak ﬁl‘) Endiistriyel Gaz Arag ici Gaz Algilama
Alarm Sistemi Sistemi e Koruma Sistemi izleme Sistemi Sistemi
Evlerde veya is yerlerinde Duman ve gaz artisin Mutfakta gaz kacad Fabrikalarda yanici gaz Arag icinde LPG kagagim
gaz kacadini algilayip algilayarak erken uyari algilandi@inda ocadn ve dumani algilayip algilayip siirdiciiyi
buzzer ve SMS ile veren yangin givenlik kapatip alarm veren merkezi kontrol paneline uyaran tasinabilir
uyaran sistem. sistemi. akill sistem. bildiren sistem. sistem.

STEM Egitici Egitmeni D2k

Fikirden tasarima, _ t |
t;..f;trfmdan gefecegve-" Mehmet TURK y:

rElj @stemmim
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\e:;rm igerik Merkezi oo oo
ALEV SENSORU

(Flame Sensor)

—o> ALEV VAR MI?

Alev sensori, kizilétesi (IR) 1s1g1 algilayarak
alev varligini tespit eder, 760nm - 1100nm
araliindaki 1s1&1 algilar ve dijital (0/1) ve
analog cikis verir.

i KULLANIM ALANLARI == R

GALISMA MANTIGI

@ Yangin alarm sistemleri Isitici ve soba kontrolii
Alevden yayilan kizilétesi isinlar sensér tarafindan algilanir.

g kacak i leri
Algilama miktarina gére ¢ikig dederi dedisir. © Gaz kagak uyan sistemleri

Mutfak giivenlik sistemleri

ALEV YOK ALEV VAR

IR i151§1 algilanmaz. IR 15181 algilanir. @ Akilli ev giivenlik sistemleri

o
o

@ Endiistriyel giivenlik sistemleri @ Laboratuvar giivenligi
@ Orman yangin uyan sistemleri
o

Drone ve arag glivenligi

TR N P S @ Robotik uygulamalar
& =« d

| ARDUINO BAGLANTI SEMASI RNg 9 STEM PROJE FIKIRLER| puy TGRS

‘ Q&M

' et

Yangin . Gaz Kagak Akill Mutfak Orman Yangin Drone ile
® vCC - 5v L — .ﬂ.ularm‘ I:Jyarl . Gi.]venli!t iz!em:.'a ve L‘Jyarl ﬁ’angllrj
+ Sistemi Sistemi Sistemi Sistemi Tespiti
® GND — GND
® DO - D2 ) . o
Projelerinizi buzzer, LED, LCD ekran veya SMS moddli ile zenginlestirebilirsiniz. - -
AD — AD ’
(© MiNi GOREV ILGING BILGI 11l ZORLUK SEVIVESI GALISMA PRENSIBI _
Bu sensérii kullanarak bir Alev, sicakh@ nedeniyle @ Kzlotesi isigi algilar.
yangin algilama sistemi kizilétesi isinlar yayar. Orta Diizey @ Algilanan 15k siddeti arttikca
tasarla. Alev algilandiginda__n_ Alev sensorii bu iginlan cikis degeri degisir.
buzzer galsin ve LED . gézle gérinmez sekilde . @ Dijital (0/1) ve analog (0-1023) ~ I
yanipsin! algilar! L ) J calag verir. _,@_
(@ TUBITAK 2204 PROJE FiKiRLERI
Al Yﬂﬂgll"l- Alarrm :3':' Gaz Kal;a@ ve ‘r_:'_’ééi Akill Mutfak ; Orman Yangm;lanm Drone ile Yangln
Alev Tespit Sistemi IO iy eniik Sistemi Erken Uyan Sistemi :B i Tespit Sistemi
Alev algilandiginda Gaz kagad sensorii ile Ocak alevinin sénmesini Alev sensbrleriyle Drone iizerine yerlestirilen
buzzer, LED ve SMS ile birlikte calisan gift korumali veya tehlkeli alev orman yanginlarini erken alev sensérii ile yangin
uyari veren sistem. akilli giivenlik sistemi. yiikselmesini algilar. algilayan af sistemi. bélgelerini tespit eder.

STEM Eqditici Egitmeni e

Mehmet TURK
r@ @stemmim

Fikivden tasarima,
tacarimdan 9e/ece§e!' (
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SES SENSORU
(SOUND SENSOR)

algilar. Mikrofon yardimiyla sesi elektrik
sinyaline dondstirir ve bu sinyalin siddetine

(\PYo)la M o> SES SIDDETI (dB)
gore dijital (0/1) veya analog (0-1023)

Ses sensori, ortamda bulunan sesin siddetini I
cikis verir.

= KULLANIM ALANLARI AL -

™
CALISMA MANTIGI .
. — . o g @ Gurilti dlgum sistemleri @ Mizik seviye gostergesi
Mikrofon, ses dalgalarini elektrik sinyaline donistirir.
Sinyal yiikseldikce ¢ikis degeri artar. @ Alkisla calisan sistemler @ sinif ici sessizlik uyarisi
DUATAL / ANALOG & Akl ev otomasyonlari & Endiistriyel izleme sistemleri
SES DALGASI ELEKTRIK SINYALI CIKIS ‘ ) ) y
. @ Bebek aglama uyan sistemi @ Hirsiz alarm sistemleri
'||'I I'|"‘ "l||r' k‘ -) = A "WqN" =2 Llllll @ Sesle kontrol edilen projeler & Robotik uygulamalar
b8 s ——| - "y

‘- STEM PROJE FiKIRLERI

U @ o &

ARDUINO BAGLANTI SEMASI

ARDUING

Alkisla Mizik Seviye ~ Bebek Aglama = Giriiltii Olger  Akill Kapi
Isik Yakma Gostergesi Uyan ve Uyan Zil Ses
' Sistemi (LED Bar) Sistemi Sistemi Algilama
& VCC = 5V
@ GND - GND 3 ' o Al
® AO - AD IPUCU: Esik degeri (threshold) belirleyerek belirli bir ses siddetinin P b
DO - D2 uzerinde uyar verecek sistemler tasarlayabilirsin. -

@ MiNi GOREV ILGINC BILGI _-.’.’i ZORLUK SEVIYESi {@} CALISMA PRENSIBI

Bu sens6rii kullanarak insan kulagi 20 Hz ile 20.000 Hz @ Mikrofon sesi algilar.
“alkisla 151k yakan" arasindaki sesleri duyabilir. Baslangic @ Ses sinyali elektrik sinyaline
bir sistem tasarla. Ses sensorleri bu araligin Diizey déndstardlir.
Esik degerini ayarlayarak =~ _n_ disindaki (ultrasonik veya © Anslog [0—302132} veya dijital
istedigin siddetin Gzerindeki infrasonik) sesleri de @. . . :’.::-:i i?.::i :.:rj:!]l;i o 4
seslerde isik yansin! algilayabilir! g Ff@'
ve komut verir.
m Akilh Sinif Sessizlik _-“ N \. Alkisla Kontrol Glrditd Kirliligi Mizik Seviye Bebek Aglama
Uyan Sistemi @ Sistemi u_“l_ f)lt;ﬂm Cihazi p Gosterge Cihaz @ Algilama Sistemi

Bebek agladidinda
ebeveyne veya bakiciya
bildirim gdnderen sistem.

Miizik siddetine gore
LED bar veya ekranla
gorsellestirme.

Farkl bélgelerde giiriiltii
seviyesini dlgerek
veri toplayan sistem.

L@J *

Alkis sesiyle cahsan
1sik, fan veya robot
kontrol projeleri.

Simif igi glriiltis seviyesi
belirli bir dederi asinca
dgretmeni uyarr.

STEM Egitici Egitmeni
Mehmet TURK
@ @stemmim

Likivden tacarima,
tag'ammcfah gefecege"
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.\STEM igerik Merkezi

RUZGAR TURBINI
(WIND TURBINE)

N TNE) > RUZGARHIZI ve

TURBIN DONUSU

Riizgar hizimi (anemometre) ve tiirbinin
dénis hizini (RPM) Glcer.
Elde edilen verileri kullanarak enerji Gretimini

hesaplar ve gdsterir.
Dijital (0/1) ve analog cikis verir.

B CALISMA MANTIGI S S [(ULLANIM ALANLARI

Rizgér estiginde tirbin kanatlar déner.

0 Yenilenebilir enerji sistemleri Q STEM ve miihendislik projeleri

Anemometre rizgar hizim dlger.

Manyetik sensér tiirbin déniisiinii algilar. @ Riizgar enerji santralleri @ Otomatik yénlendirme sistemleri
Veriler Arduino tarafindan islenir ve ekranda gosterilir. @ Akilli sehir uygulamalari @ Veri analizi ve IoT uygulamalar:

RUZGAR TURBIN DOMER SENSORLER VERI ol et o e
VERi TOPLAR EKRANDA @ Enerji verimliligi projeleri @ Okul laboratuvar calismalari
=9 — —> 3 IE - —> & Cevre ve iklim izleme @& Akilh ev ve tarnim sistemleri
RN L)

o

® ARDUINO BAGLANTI SEMASI N ¢ STEM PROJE FiKiRLERI

|z LED i I -.. Of-
Wy L @

Voo
o Rizgar Hizi  Tarbin Verimlilik  Enerji Uretimi  Otomatik Yon IoT ile
Olgiim Sistemi Analizi Hesaplama Ayarlama Veri Takibi
@ KIRMIZI : 5V . . I
® SivAH : GND IPUCU: Farkh kanat tasarimlarin deneyerek en yiiksek verimi elde edebilirsin, - _ e
@ SARI  : AD (Riizgér Hizi) @ MOR : SDA (Ad) Verileri grafiklestirerek analiz yapabilirsin. -
. @ YESIL : D2 (Tirbin RPM) @ MAVi :SCL (AS)
. o~ s . . . o 5 % -
@ MiNi GOREV ()~ ILGING BiLGI il zorLuk sevivesi {0} GALISMA PRENSIBI
Riizgar hizina gére Riizgar enerjisi, @ Anemometre rizgér hizini Slger.
tiirbinin dénis huzim diinyanin en hizh Orta Seviye & Hall sensdr tirbin déniistini algilar.
ve lrettigi enerjiyi bilyiiyen yenilenebilir & Arduino verileri isler.
hesaplayan bir sistem enerji kaynaklarindan @ OLED ekranda gosterir. |
tasarla ve verileri biridir. . [

ekranda goster.

@ TUBITAK 2204 PROJE FIKIRLERI
Mini Rizgar Enerji Akl Yénlendirme /_/' Veri Analizi Kanat Tasarim loT Tabanh Uzaktan
‘1= Santrali Sistemi n_l]_l]_[l ve Grafikleme Karsilastirmasi ? izleme Sistemni

cikig verir.

Analog (0-1023) ve dijital (0/1) _{ ?_

Kigik clgekli rizgar Rizgarnn yoniine gare Riizgar hizi ve turbin Farkh kanat sekillerinin Verileri internet Uzerinden
tirbini tasarlayarak tirbkini otomatik RPM verilerini kaydedip wverimlilik Gzerindeki takip edebilen bir sistem
enerji dretimini alg. yonlendiren sistem grafiklerle analiz et. etkisini arastir. olustur.

— gelistir.
Grie e e R STEM Egitici Egitmeni ... t:’
1K1 ¢ | t |
t‘as’arm«.dam gefecegef , : Mehmet TURK
) ; e r@ @stemmim
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& BT

.\S,TEM Icerik Merkezi

s TEKNIK OZELLIKLER

@ Gahsma Gerilimi: 3.3V - &V

@ iletisim: UART (Seri)

@ Bluetooth Sirlimd: 2.0 + EDR

& Frekans: 2.4 GHz ISM Bandi

@ Menzil: ~10 metre (Agik alan)
& Varsayilan Adi: HC-05

& Vvarsayilan Sifre: 1234 veya 0000
@ Modlar: Master, Slave

Telefon
(Bluetooth)

Telefonunuzdan génderdiginiz veriler HC-05 Gzerinden Arduino’ya gelir.
Arduine’dan génderdiginiz veriler telefona ulagr.

(1) TELEFON KONTROLLU ARAG

Telefon uygulamasindaki butonlara basildiginda
komutlar HC-05 ile Arduing’ya gdnderilir.
Arduino motor siiriicliye komut vererek araci hareket ettirir.

& HC-05

& Arduine Uno

@ L298N Motor Sirici
& DC Motor - 2 adet

10;

@ Batarya

NASIL KULLANILIR?

& HC-05" Arduina'ya baglayin.

» Telefonunuza Bluetooth Terminal
uygularmas indirin.

® HC-05 ile eglegtirin (HC-05 /7 1234),

» Veri gdnderip alarak projelerinizi
kontrol edin,

Kablosuz iletisim

& Sasi + Tekerlek

SENSORLERI TANI »

re ARDURNG

Ne ise Yarar?

HC-05 Bluetooth modiilii, kablosuz seri iletisim saglar.

ANLA - TASARLA - GELi$TiR

Akilh telefon veya diger Bluetooth cihazlari ile Arduino
arasinda veri alisverisi yapmamizi saglar.

2.4 GHz frekans bandinda calisir.
Dijital (0/1) veri génderir ve alir.

WCC — 5V
GND —+ GND
TXD -+ RX (D10} AR

RXD - TX (D11)

ILETiSIM NASIL GALISIR?

B PiN ACIKLAMALARI

@ STATE :Baglanti durum LED'

® RXD  :Veri Al (Arduino TX'e baglanir)
TXD  :Veri Gonder (Arduino RX'e baglamir)

@ GND :Toprak (-)

@ VCC :3.3V - 6V Besleme (+)

® EN : Mod secimi (3.3V = Calisir)

i KOD ORNEGI (ARDUINO IDE)

Arduino

#include <SoftwareSerial.h>

£ RE, TX

void setup() {
Serial . boagin(9600);
bluetooth. begin(P600);
¥

wvoid loap() {

SoftwareSerial bBlustooth(l0,

Serial .println("Bluctooth Hazaz!");

if (bluetooth.available())y {

11); SERI MONITOR (GRNEK)

Gelen:
Gelen:
Gelen:
Gelen:

*wW NPT

Gelen:

char weri = bluetooth.read(); L

Serial print{“Gelen:
Serial.println{veri);
}
if (Serial.available())

char veri = Sarial.read();

“3;

{

bluetooth.write{veri)

}
}

PROJELER

Telefon lzerinden robotu lleri, geri, sad, sol gibi
komutlarla kontrol edebilirsiniz.

HC-05 kablosuz iletisim saglar.

Kullanilabllecek Bllegenler

@ HC-05

@ Arduine Uno
@ HC-SRO4 Ultrasonik Sensdr

ONERILEN UYGULAMALAR
@ Arduino Bluetooth Controller
@ Serial Bluetooth Terminal

@ Bluetooth Electronics

@ BlueTerm

Fikirden tasarima,
tas*arrmdah gefecegef

& Servo Motor - 2 adet
@ Sasi + Tekerlek

& Batarya
@ Baglant Kablolan

iPUCU

ayar yapabilirsiniz,

(AT mod igin ayr ayar gerekir.)

HC-05%In varsayilan iz 9600 bps'dir.
Farkl hiz igin AT komutlar ile

Telefon uygulamas ile
_@_ kemut géndererek

Arduino projelerinizi
kablosuz kentrol edebilirsiniz.

3 AKILLIEV

ARl By

Telefon uygulamasi ile evdeki gk, fan, priz gibi cihazlan
acip kapatabilirsiniz.
HEC-05, Arduino'ya komutlan kablosuz iletir.

Kullanilabilecek Bilegenler
& HC-05

& Arduino Uno

& Role Modili

& Lamba / Fan / Priz
& 5V Adaptér
& Baglant: Kablolar

& DIKKAT!

RX ve TX pinlerini capraz baglayin!
(TH—+RX, RX—TX)

Yanhis baglant! modiile zarar
verebilir.

STEM Egitici Egitmeni --el @

Mehmet TURK
@ @stemmim
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.\:,TEM icerik Merkezi

TEKNiK OZELLIKLER

@ Calisma Gerilimi: 3.3V - 5V

& lletisim: Analog (X, Y) + Dijital (SW)
& Xekseni:0-1023

@ Y ekseni: 0 -1023

& Buton: Dijital (LOW = Basili)

& Modiil Boyutu: 26mm x 36mm

JOYSTICK HAREKET YONLERI (GRNEK DEGERLER)

YON X DEGERI Y DEGERI
Merkez ~512 ~512
Yukar ~512 ~1023
Asadn ~512 ~0
Sag ~1023 ~512
Sol ~0 ~512

o ROBOT KOL

= Robot kolun yukar - asad,
sag - sol ve agma - kapama
hareketlerini kontrol et.

Kullanilabilecek Bilegenler

® Arduino Uno
® Joystick Modili

#® Servo Motorlar (4-5 adet)
#® Harici Giig Kayna (SV/2A)

NASIL KULLANILIR?

1. Joystick modilink bajlant semasina
gore Arduinc'ya bagla.

2. Kodu yiikle ve seri monitérd ac.

3. Joystick'i hareket ettirerek X ve Y
degerlerini izle.

4. Butona basarak dijital gilug test et.

Fikirden tasarima, :
tocarimdan gelecege:

KULLANIM ALANLARI

& Oyun kumandalan

® Uzaktan kontrol araclan
# Tank ve drone kontroli
® Endiistriyel makineler

JOYSTICK MODUL

Joystick, X ve ¥ eksen hareketlerini ve butona
basma durumunu algilar. Robot kontrolii, oyun
kontroli, tank ve arag yonlendirme gibi projelerde
kullanilir,

Analog gikislar: X, Y eksen degerleri (0-1023)
Dijital ¢ikis: Buton (SW) basili / basih degil

@ +5v

PIN AGIKLAMALARI

e
U Y (0-1023)

Yukan
(1023)

Sol
(0)

Sag
(1023) +—»

X (0-1023)

Asag

(o) ‘
. SW (Buton)

En @ +5v : 3.3V - 5V Besleme (+)
@® GHD
® GND :Toprak(-)
® VRx — AO .
@® VRx : X ekseni analog cikisi
® VRy — Al ‘
@ VRy Y eksenianalog gikisi
. E— i
| sSw : Buton dijital gikisi (LOW = Basili)
KOD ORNEGI (ARDUINO IDE) : ——— _
; SERI MONITOR ORNEGI
Wdefine SW_PIM 2
:!.I'I'C .<F‘:'- 21 H —
ks X: 512 ¥: 512 Buton: BASILI DEGIL
void tup() | X: Boe Y: 2080 Buton: BASILI DEGIL
Serial.bogin({968a); - e i
DinHode(SWPIN, INPUT_PULLUP); X: 1820 ¥: 51@ Buton: BASILI DEGIL
X: 18 Y: 980 Buton: BASILI DEGIL
void loop() { X: 515 ¥: 515 Buton: BASILI
int xDeger = analogRead(wPin); X: 588 Y: 520 Buton: BASILI DEGIL
int yDeger analogRead(yPin);
int buton digitalRead(5W_PIN}; // LOW = Basila
pE ("¥: "); Serial.print(xDeger); 1
Serial.print{" ¥: "}; Serial.print(yDager}; _\ f_ Butona bastiginizda
Serial.print(” Buton: "); p seri monitorde "BASILI™ yazisim
Serial.println{buton == LOW ? “BASILI" : "BASILI DEGIL"™); L N RN
delay(100); gorebilirsiniz.
}

PROJELER
9 OYUN

+ Joystick ile uzay gemisini sag - sol
hareket ettir, diigmanlardan kagin.

Kullanilabilecek Bilegenler

® Arduino Uno
® Joystick Modill

@ QLED /LCD Ekran
#® Piezo Buzzer (Ses)

iPucy

® Robot ve otomasyon sistemleri

Orta noktay kalibrasyon ile daha hassas
yapabilirsin. Dederi 512 etrafinda
tolerans aralig (6r: 490-530) olarak
tamimlayabilirsin,

STEM Egitici Egitmeni
Mehmet TURK
rE] @stemmim

P>
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Kullonilabilecek Bilegenler

® Arduino Uno .

® Joystick Modiild
® L298N Motor Slrdcl

= Tankin ileri - geri, safj - sol dondig
hareketlerini joystick ile kontrol et.

UE Marnorgz adet)
e Batarya (7.4V)

A DiKKAT!

Joystick'l zorlamayin.

Modiltin pinlerine 5V 'ten yiksek
gerilim uygulamayin.

Degru baglant yapmaya dikkat edin,
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O \STEM igerik Merkezi

TEKNIK OZELLIKLER

Caligma Gerilimi: 3.3V - 5V
ivmedlcer Aralifi: £2g [ £dg / +8g / +16g

Jiroskop Araligr: +250°%/s, £500%/s,
+1000%/s, +2000°/s

Cozundriak: 16 bit

12C Adresi: 0x68 (ADO=LOW) / Ox69 (ADO=HIGH)
lgim Eksenleri: X, Y, Z (lvme + Jiroskop)
Dijital Cilug; 12C (SDA, SCL)

Sensor Boyutu: 20mm x 16mm

OLCTUGU DEGERLER

iIVMEOLCER (m/s?)

00000 Q000

JIROSKOP (°/s)

« X ekseni ivme
« % ekseni ivme
« 7 ekseni ivme

= Toplam ivme (g)

2

o DENGE ROBOTU

MPL&0SO ile edimi algilayarak
robotun dengesini korur.

@ Arduine Uno
& MPUGOSO
& L298N Motor Siiriici

@ DC Motor (2 adet)
@ Batarya
@ Jant + Lastik

NASIL KULLANILIR?

MPUEDS0 modilini baglant jemasina
gore Arduino'va bagla.

12C kithphanesi ile sensord baglat,
Verileri oku (ivme ve jiroskop).

Verileri filbrele (girbitlyd azalt),
Projene gare isle ve gikt al,

Fuér}"d’f?ﬁ tagarima,
tamr:mc(ah 9*‘3(35398

+ X ekseni agisal hiz
* ¥ ekseni agisal hiz

* 7 ekseni agisal hiz

=
c
=
w
=
—

IVMEOLCER (MPU6050)

MPU6050; 3 eksenli ivmedlcer ve 3 eksenli jiroskop
iceren bir sensdrdiir. Hareketi, yonelimi, titresimi
ve egimi dlger.

Dijital ¢ikis: 12C haberlesme (SDA, SCL)
Besleme: 3.3V - 5V

\ PiN ACIKLAMALARI

@® VCC :3.3V -5V Besleme (+)
AP APAY ey ® GND : Toprak (-)
12, C0CF ® GND+GND | @ SCL :12C Saat (Arduino A5)
@ SCL -+ A5 SDA  :12C Veri (Arduino Ad)
)y SDA = Ad @ XDA :ivmedicer 12C (Opsiyonel)

@ XCL :lvmeslger 12C Saat (Opsiyonel)

SR @ ADO : Adres Segimi (GND=0x68, VCC=0x69)
® INT :Kesme (Interrupt) Cikisi

KOD ORNEGI (ARDUINO IDE)

#include <Mire.hs
finclude <HPUGBSB.h>

MPUEBSE mpu;

SERi MONITOR ORNEGI

Asafjidaki gibi defierler gérebilirsiniz:

void setup() { Ax: ©.82 Ay: -@8.€1 Az: 9.81 |
Wire. begin();
Serial.begin(9688); Gx: 2.85 Gy: -98.82 Gz: 8.81
mpu.initialice();
it{Impu.testConnection()) { Ax: ©.81 Ay: ©.88 Az: 9.79 |
3 5 - i 1™y
:Elj-_iaeli'ﬁl_;:;ntlnl HPUEBSE baglanti hatasil™); Gx: ©.04 Gy: -0.01 Gz: ©.88
} Ax: -8.81 Ay: 8.81 Az: 9.B2 |
void loop() { Gx: 0.83 Gy: 0.682 Gz: -8.81

mpu.update();

Serial.print{™Ax:"}); Serial.print{mpu.geticc¥());
Serial.print(™ Ay:")}; Serial.print(epu.geticc¥(});
Serial.print(™ Az:7);
Serial.print(”
Serial.prlnt(”
Serial.print(”
delay(200);

| e W Ax, Ay, Az: ivme dederleri (m/s?)

Gx, Gy, Gz: agisal hiz degerleri (*/s)

| Gx:"}; Serial.print(mpu.getGyrok());
Gy:"); Serial.print(mpu.getGyro¥()};
Gz:"

}; Serial.println(mpu.getGyroZ());

PROJELER

e DEPREM ALGILAMA

e HAREKET ANALIZi

borrve (miia®)

+ '\1}5’&?’{\ -+ :\-EF{\ 3
PANEY,

Acesal Hiz (*/s]

Ani ivme degisimlerini algilayarak
depremi tespit eder ve alarm Gretir,

Kullanilabilecek Bilegenler

@ Arduino Uno
& MPUSDSO
& Buzzer / Siren

Sporculann hareketlerini, adim sayisim,
hizlanma ve yén degisimlerini analiz eder.

Kullanilabilecek Bileganler

& Arduino Nano / Uno
@ MPUSOS0
& Bluetooth (HC-05)

& OLED Ekran
& 5D Kart Modiill

© Batarya @ 5D Kart Modiilii

@ Batarya
& Akl Telefon (Uygulama)

& DIKKAT!

KULLANIM ALANLARI iPUCU

. Rﬂ-bﬂtlr‘:h'u"e o Verileri daha stabil almak icin MPUEDS0 hassas bir sensérdir,
b g Pl DLPF filtresi kullanabilirsiniz. A halerdan borunmalide:
® Spor ve saghk teknolojileri Marekst analizi iin ivme + jiraskop En iyi sonug icin 3.3V le
ool birlikte kultaniimalidir. beslenmesi Snerilir.

@ Deprem erken uyar sistemberi

STEM Egitici Egitmeni
Mehmet TURK 27
r@ @stemmim
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i\srem icerik Merkezi

TEKNIK OZELLIKLER

Cipset: ublox NEQ-6M
Galsma Gerilimi: 3.3V - 5V
lletigim: UART (TX - RX)
Varsayilan Baud: 9600 (8N1)
Sicak Baslatma: ~1 sn

Sodjuk Baslatma: =32 sn
Dogruluk: 2.5 m (agik alanda)
Protokol: NMEA-0183

Boyut: 25mm x 35mm

000000000

NMEA CUMLE ORNEGI

ARDUINO

SENSORLERI TANI « ANLA « TASARLA « GELISTIR

GPS MODULU
(NEO-6M) 2
\ )

GPS (Global Positioning System) modild, uydulardan
konum bilgisi alarak enlem, boylam, yikseklik, hiz
ve zaman verisi saglar.

@ Yiksek hassasiyetli konum belirleme

] Acik alanda 2-3 metre hassasiyet

& UART (Serial) haberlesme (NMEA protokolii)
® Dahili anten (seramik patch anten)

PIN AGIKLAMALARI

@® VCC :3.3V- 5V Besleme (+)
@ VCC = 5V @ RX : Modiilden veri al (Arduino TX'e badlamir)
@ GHND — GND ® TX : Modiile veri géinder (Arduino RX'e badlanir)
TX=+Da(RY)| | @ GND :Toprak(-)
® RX - D3 (TX)
I Modiile ilk gl verildiginde acik alanda

"@f uydu aramas! yapmasi gerekir.

(LED her saniye yanip séner.)

SERi MONITOR ORNEGI

KOD GRNEGI (ARDUINO IDE)

$GPGGA, 123519, 39511234, N, 83251, 5678, E,1,088,08,9,545.4,M,46,9,M, , *47

o © © 6 o e o 6 0@ @

N Alan Aciklama Grnek

1 Clmle ID GPGGA SGPGGA

2 UTC Zaman 12:35:19.000 123519

3 Enlem 39°51.1234° N 3951.1234 N
4  Boylam 32°51.5678" E 03251_5678 E
5  Fix Kalitesi 0= Yok, 1= GPS 1

& Uydu Sayisi Kullamlan uydu sayis ]

7 HOOP Dogruluk dederi 0.9

& Rakim Deniz seviyesinden ylikseklik (m) 545.4

9 Birim M = metre M

10 Jecit Ayrirm (opsiyonel) 46.9

11 HKontrol Toplarmn  Checksum 47

ONEMLI NMEA CUMLELERI

SGPGGA —+ Konum, uyda, rakim bilgisi
SGPGLL —+ Entem, boylam bilgiai
SGPRMC — 'ﬂuwr'J.an ninimm veri

oy it unn nwp|¢_|
SGPVTG = ydy kenfiglrasyonu

@ Arag TAKiP

.)))

Gergek zamanh konum verisini alarak

PROJELER

9 KONUM SiSTEMI

Bulundugun kenumu LCD ekranda gésteren

#include <SoftwareSerial.h:=
SoftwareSerial gps(3, 4); // R¥, TX

void setup() {
Serial.begin(9688);
aps . begin({9608@) ; £/ NED-8M varsayilan baud
Serial.println{"GPS Modiili Baslatildi");

}

void loop() {
while {gps.available(}} {
char ¢ = gps.read();
Serial.write(c); #f Gelen veriyl ekeana yazdir
|
}

' Seri Manitéire gelen NMEA clmilelerini bir web sitesi
" fBr ntrip.kiwif NMEA Parser) ile goziimleyebilirsin,

9 AKILLI TARIM

Tarlamn konumunu kaydet, hava durumu

SGPGGA, 123519, 3051, 1234, N, 03251 5678, E,

1,88,0.0,545, 4,M,46,9,M, =47
$GPRMC, 123520, A, 3951. 1234 N, 83251 . 5678, E,
@.13,309.62,120721, , , A*68

$GPGLL,3951.1234, N, 83251 . 5678, E, 123528, A*2D

SGPYTG,389.62,T, M, 8.13,N,8.24 K A°31

A: Gegerli veri
== Wites: km/s veya knot
T: Gergek kuzeye gire yon (derece)

Google Haritalar Uzerinde aracin
kenumunu takip et.

Kullamilabilecek Bilegenler

& Arduino Uno / Nano
® GPS Maduld (NEQ-5M)

& GSM Modiilii (SIMBOOL)
& Batarya (7.4V)

@ NASIL KULLANILIR?

1. Modile anten kismi yukan bakacak gekilde
agik alanda gag ver,

. LED yanp sonerek uydu arar.

. Sabit yandidinda konum kilitlenir,

. Arduino ile UART ldzerinden veriyi oku.

L S )

. MMEA cimlelerini ghzilimle.

Fikirden tasarima,
tacarimdan gefecege"

ve sensdr verilerini konuma gore analiz et.

Kullamlabllecek Blleganler

@ Arduino Ung
& GPS Modilli (NEQ-6M)
& Toprak Nem Sensorii

& DIKKAT!

Kapali alanda (bina, tlinel vb.)

sinyal zayiflar veya alinamaz.

3.3V seviyesinde galigir, 5V pininden
veri alirken dikkat et.

bir konum sistemi tasarla.

Kullamlabilecek Bilesenler

& arduine Une / Mega
@ GPS Meddll (NEQ-5M)

@ Sicakhk & Nem Senséri (DHT22)
5D Kart Modild

@ 16x2 LCD Ekran
@ 12C LCD Modili

iPUCU B KULLANIM ALANLARI

ik kullammda konum kilidi almak ® Arag takip sistemleri

daha uzun slrebilir. Acik alanda Dronelar

(iyi gikyiizl g&risl) caligtr. Navigasyon sistemleri
Konum tabanh uygulamalar
Tanm ve lojistik ctzdmleri

STEM Egitici Egitmeni
Mehmet TURK
rﬂj @stemmim
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SERVO MOTOR (5690) | GALISMA PRENSIBI

TEKNIK OZELLIKLER .

@ Gal Voltaji: 4.8V - 6V DC Ne I5e Yarar? - 9:

aligma vVoltaj. 4. - n 1BGD
@ Galigma Alami: 100 - 250 mA (¢aligmal) Servo motorlar, belirli bir agiya dénebilen \/’#— i _H-\"f

650 - 900 mA (kilitlenme) kontrolll motorlardir. Hassas pozisyon M a i
@ Tork: 1.8 kgcm (4.8V) - 2.2 kg-cm (6V) kontroli gerektiren projelerde kullanilir. M ﬂ -~
- @
@ C?I'"?ma Hiz: 0.15n / 60° (4.8V) Robot kol, kap kilidi, pan-tilt sistemleri, 0
Eeonimgo e - 180 kamerah diizenekler gibi birgok alanda
& Kontral Sinyali: PWM (50 Hz) . -
© Boyut: 22.8 x 12.2 x 28.5 mm tercih edilir. PWM sinyaliyle 0° - 180° arasinda
istedigimiz agiya getirir ve pozisyonunu
& Aarihk: 9g karur.
BAGLANTI SEMASI PiN ACIKLAMALARI
& Kirmizi (VCC) : +5V Besleme

@ Kahverengi / Siyah (GND) : Toprak (-)
© Turuncu / Sar (SINYAL) : PWM Sinyal (Dijital Pin)

Ao GNEMLI

@ Servo motor, caligirken yiiksek alom gekebilir,
Arduino'nun 5V pininden dedil, harici 5V glc
kaynagindan beslemeniz dnerilir. GND'leri ortak

baglayin.

NASIL CALISIR? KOD ORNEGI (ARDUINO IDE)
e . SERVO ACI TESTI
Servo motorlar PWM (Darbe Geniglik #include <Servo.h>

Belirli agilara gidip bekleme érnegi:

Modiilasyonu) sinyali ile kantrol edilir. Serve servol: // Servo nesnesi olustur bk
50 Hz (20 m? periyot) sinyal gonderilir. void setup(} { . Agi (%) | Agiklama
Darbe stresi agiyi beliirler. servol.attach(9); // Sinyal pini D9'a baflandi 0 En sol
Aci (® Darbe Siiresi 45 Sol arta
¢ ) ! ] void loop() {
a° ~1.0 ms /f 8° -> 1B@® S0 Orta
for (int aci = B; aci <= 188; aci++) { 135 Saf orta
aQ* = 1.5 ms servol.write(aci); T
delay(158); // Yavas ve kontrolld hareket 180 En saf
180° ~ 2.0 ms }
delay(1ee8); .
PWM Sinyali (50 Hz) & il e IPUCU

for (int aci = 188; aci »>= @; aci--
| | | | | se(r'u:ol i A (acia : : ) { & Serve kolunu takarken zorlamayin,

1 } delay(15); & Mekanik sinirlanin disina gikarmayin (0° - 1807).
delay(leee); & Motor titrivorsa besleme yetersiz olabilir.
10=-20ms 1

@ Harici giic kayna@i kullanmak performans: artirir,

L J

-
it i

- Mot: delay(15) degeri motorun hizim belirler.
Daha kiigik degerler daha hizh hareket saglar.

PROJELER

o ROBOT KOL 9 AKILLI KAPI KiLiDi €© KAMERALI PAN-TILT SISTEMi

Kamera veya sensdrleri saja-sola, yukan-agag

20 ms

Serve motorlarla basit bir robot kel yapabiliriz, Servo motor ile kapi kilidi agihp kapatilabilir.

dondirebilirsiniz.

& Arduino Uno @ Arduine Uno & Arduino Uno

@ 5650 Serva Motor (4 adet) @ SG20 Servo Motar SG90 Serve Motor (2 adet)
& Potansiyometre @ LCD Ekran (16x2) © Kamera Modila

& Ahgap [/ Pleksi & Buton @ Baglant Aparati

@ Jumper Kablolar @ Jumper Kablolar © Jumper Kablolar

1y KULLANIRKEN DIKKAT! BILIYOR MUSUNUZ? @ KULLANIM ALANLARI ﬂr ONERI
Ay Serve motoru siirekli zorlamayin. Servo motorlar “geri besleme” (feedback) # Robotik ve otomasyon Daha glichs ve metal diglli servo motorlar
. Agin yiklenme diglilere zarar verebilir. sistemi ile galigr. Igerisindeki potansiyometre ® Uzaktan kontrolld araglar igin MG20S, MGO95 gibi modeller tercih
A\ Besleme voltajim Wy gegirmeyin, sayesinde hedef agiya ulagip ulagmadigin ® Kap, perde, panjur sistemleri edabilirsiniz.
A GND ortak baglantisi olmadan cahgmaz. kontrol eder ve konumunu korur. #® Hobi projeleri ve modelcilik
® Medikal cihazlar ve prototipler

STEM Egitici Egitmeni ke =

,-' ;.’..Hr.- ¢ FPH&; s
Fisinagrigacal Mehmet TURK

tacarimdan ge!’eceg"e!’




TEKNIK OZELLIKLER

Calisma Voltaji: 3.3V - 5V DC
Cahsma Akimi: 20maA

Algllama Mesafesi; 0 - 3 cm

o000

Algilama Yiizeyi: Beyaz zemin
dzerindeki sivah gizgi (veya tersi)
Dijital Cikig: O (sivah cizgi) / 1 (beyaz)
Ayarlanabilir Hassasiyet (Potansiyometre)
Modiil Genigligi: 1.9 cm

000

Modiil Uzunlugu: 6.2 cm

BAGLANTI SEMASI

CiZGl IZLEYEN SENSOR MODULU

(TCRT5000)

ve fototransistdr kullanarak zemindeki
siyah cizgivi algilar. Beyaz zeminde siyah
Gizgiyi veya siyah zeminde beyaz gizgiyi

fark ederek robotlann gizgiyi takip etmesini \-.= -
saflar.

PIN AGIKLAMALARI

UNO) , o

AHDUIMD

NASIL GALISIR?

IR LED yiizeye 151k gonderir. Ylzeyden yansiyan

151k fototransistdr tarafindan algilarur.
Siyah gizgi 15191 az yansitir — Cikaig LOW (0)
Beyaz zemin 1518 cok yansitir — Cikis HIGH (1)

H:\( .}/:f

" —

Siyah Cizgi
(Cikig: Q)

Beyaz Zemin
(Gibag: 1)

o CizGi iZLEYEN ROBOT

Robat, cizgiyi algiayarak hath
izler ve yoldan cikmaz.

Kullamlabilecek Bileganler

@ Arduino Uno @ DC Motor (2 adet)
@ Cizgi lzleyen Senstr (3-5adet) @ Batarya
@ L298N Motor Siriei @ Sase ve Tekerlek

/D DIKKAT!

1. Zeminin gok parlak veya gok karanhk almamas
qarahir,

Sensbr ylkseklifini 1-2 cm chvannda

tutmak daha iyi sonug verir,

Hassasiyeti dofru ayarlamazsaniz yanhs

algilama olabilir.

2,

3

Fikirden tacarima,
tacarimdan gefeceguef

5v ® VCC  :3.3V - 5V Besleme (+)
@ QUT  :Dijital Cikis (0 veya 1)
out ® GND : Toprak (-)
® EN : Senstirleri Altif / Pasif yapar
GHND (LOW: Aktif, HIGH: Pasif)

ayarlayabilirsiniz,

KOD ORNEGI (ARDUINO IDE)

#define sensorPin 2 // OUT pini D2°'ve bagl:

void setup() {
pinMode(sensorPin,
Serial.begin(260@);

}

INPUT);

void loop() {
int deger‘

digitalRead{sensorPin);

if(deger == LOW) {
Serial.println("Cizgi Algilandi (Siyah)");
}
else {
Serial.println{"Cizgi Yok (Beyaz)");
1
delay(18@);
¥
-~~~ Not: Bazi modiillerde gikus ters olabilir.
@ intiyaca gire kodda HIGH/LOW degistirilebilir.

PROJELER

©) cizci izLeveN mini arag

Basit bir arag tasarlayarak
Gizgiyi takip etmesini
saglayabilirsiniz,

Eullamilabilecek Bilagenler

@ Arduina Nano / Uno @ Pil Yuvasi
@ Cizgi lzleyen Sensér (3 adet) & Tekerlek
& Mini DC Motor (2 adet) @ Sase

iPUCU

Potansiyometreyi yavagea gevirerek
cizgi algilamay en stabil hdle getirin.
Farkl zeminlerde hassasiyet

tekrar ayarlanmalidr.

® Oyun robotlan

~~s  Paotansiyometreyi cevirerek hassasiyeti

@ KULLANIM ALANLARI

L] I:iegl izleyen robotlar
® Endistriyel otomasyon hatlan

® Editim ve yangma projeleri

STEM Egitici Egitmeni .
Mehmet TURK @
r@ @stemmim

GALISMA PRENSIBI

IR LED Fototransistor
(Isik Verici) {Igak Alici)
% - '__ P
n ki J, F

3

Siyah Cizgi

Beyaz Zemin
Yiksek yansima
Gikis: 1 (HIGH)

Diiglik yansima
Cikig: 0 (LOW)

MoDUL GORUNUMU VE AYARI

Hassasiyet Ayar Potu

Saat yonii: Hassasiyeti artinr

Saat yonu tersi: Hassasiyeti azaltir

SERI MONITOR ORNEGI

Cikts

Cizgi Yok {(Beyaz)
Cizgi Yok (Beyaz)
Cizgi Algilandi (Siyah)
Cizgi Algilandi (Siyah)
Cizgi Yok (Beyaz)
Yok (Beyaz)
Algilandi (Siyah)

Cizgi
Cizgi

Satir sonu 600 baud

9 ENGELDEN KACAN + GiZGi iZLEYEN

Cizgiyi izlerken dniine
engel gikarsa durur
veya engelden kagar.

Kullanilabilecek Bllegenler

@ Arduino Uno
@ Cizgi lzleyen Sensér
@ Ultrasonik Sensar (HC-SR04)

& Motor Siiriici
@ DC Motor
& Batarya

BiLIYOR MUSUNUZ?

Ciegl izleyen sensbrier, otonom araglann

ve endiistriyel robotlann temelini clusturan
en basit ancak etkili alglama yantemlerinden
biridir!

-
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STEM igerik Merkezi

* ANLA » TASARLA -

SENSORLERI TANI

GELISTIR

IR SENSOR MODULU (kv-032)

MODUL BIiLESENLERI

TEKNIiK OZELLIKLER

i IR LED IR Alici
-
@ Calsma Voltaji: 3.3V - 5V DC NE |§E Ya rar: (Verici) (Fotadiyot)
& Cahsma Akimi: 15mA
@ Algilama Mesafesi: 2 - 30 cm IR sensdr, kiziltesi 1sik kullanarak Hassasiyet
{ortama gére degisir) nesne varligim algilar. BAyar Potu
@ Algilama Agisi: ~30° Engel algilama, uzaktan kumanda alma
. 5 al Giig LED
@ Cikas Tipi: Dijital (0 / 1) ve basit mesafe tespit projelerinde kullaribr. (Kirmizi)
& Ayarlanabilir Hassasiyet Cikig LED
(Potansiyomatre ile) (Yesil)
& Modil Boyutu: 3.2 x 1.4 cm 1
QUT GND VCC
BAGLANTI SEMASI PIN ACIKLAMALARI GALISMA PRENSIBI
i Ll - @® vcc : 3.3V - 5V Besleme (+) IR LED Nesne
l =g (Kizilatesi Isik) . ——
G?GJD UNO , o @ GND  : Toprak (-) .]h Sieie
- - = -
GND ouT : Dijital Cikis (0 / 1)
IR Alica _FFF-*'F’
(Yansyan Isik Alir)
ouT -~ Potansiyometreyi gevirerek
@ algilama mesafesini ayarlayabilirsiniz.
Saat yonil: Hassasiyet artar Mesne yoksa — OUT = HIGH {1
Saat yond tersi: Hassasiyet azalr Nesne varsa — OUT = LOW (0)
NASIL GALISIR? KOD ORNEGI (ARDUINO IDE) SERi MONITOR ORNEGI
n IR LED Kizil&tesi isik génderir. #define sensorPin 2 // OUT pini D2'ye bagla
kt -
€ I5ik bir nesneye carpar ve yansir. void setup() { [ o)
inMode Pin, INPUT);
9 IR alicy bu yansiyan 5141 algilar. 2:: :rlgijzns;?;,g[:;}J ) Nesne Yok
@) Algilama esigi asilirsa QUT pini LOW (0) olur. } Nesne Yok
) Mesne yoksa OUT pini HIGH (1) olur. void loop() { Mesne Algalanda!
int deger = digitalRead(sensorPin); Nesne Algilanda!
Mesne Yok Mesne Var if(deger == LOW) { Nesne Yok
."e:-ri.-_al.;wim:]n("Nesm:- Algilandi!"); Nesne Yok
- } else {
.]_:__'Z.".:.':----- -i-——_. Serial.println{"Nesne Yok");
¥
delay(l1a@);
-— —_—
}
OUT = HIGH (1) OUT = LOW (0)

o ENGEL ALGILAYAN ROBOT

Robot, dnlindeki
engelleri algilar
ve durur veya yon
dedigtirir.

KullonilabHecek Bllegenler

Arduino Uno

IR Sensor Modiili
L298N Mator Shriicl
DC Motor (2 adet)
Batarya

Sase ve Tekarlek

Q0000

A\ DIKKAT!

Dofirudan glines 5141 algilamay: etkileyebilir.

Parlak yiizeyler yanhs algllamaya neden olabilir.
Algilama mesafesi pot ayan ile degigir.
IR LED ve alici ayra hizada olmalidir.

® & ® @

Mot: Modiildeki yesil LED gikisin durumunu gésterir.

Algilama oldufunda yanar.

PROJELER

@ AxiLLI GoP KuTUSU

iPUCU

Algilama mesafesini artwmak igin
ortami log tutabilirsiniz.

Pat ayanm yavap;a cavirerak
@ iyl noktay bulun,

Fikirden tasarima,
tagarimdan gpa’ez,eqe

Kutuya yvaklasildiginda
kapag ctomatik acihir.

Kullamlabilecek Bilesenler

@ Arduine Uno

@ IR Sensér Modili
@ Servo Motor (SG90)
@ 4x AA Pl

& Cbp Kutusu

(@) KULLANIM ALANLARI

Engel sigilayan rabotlar

Ctomatik kap we bariyer sistemlen
Akl Gop kutusu

Uzaktan kumanda alicilan
STEM Egitici Egitmeni
Mehmet TURK
@ @stemmim

Hat izleyen robotlarda yardime: sensbr

Satir sonu A 9600 baud w

9 UZAKTAN KUMANDA ALICISI

TV kumandasindan gelen
IR sinyallerini algilayip
komutlan wuygular.

Kullanilabilecek Bilesenler

@ Arduino Uno

@ IR Alici Moddl (VS1838)
& LCD Ekran (16x2)

@ Buzzer

BiLIYOR MUSUNUZ?

IR {Infrared) 15k, insan goziiyle
goriilmez ancak bircok elektronik
clhaz iletisimde bu |s|gr kullamir!

.U)




4 D% ARDUINO
STEMlM

& T
. STEM igerik Merkezi
\.
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STEP MOTOR (28BYJ- 48)

Step motorlar, elektriksel darbelerle belirli
adimlar (step) halinde dénen hassas motorlardir.

& Calisma Voltaji: 5V DC

& Faz Sayisi: 4 Faz (Unipolar)

& Adim Agisi 5.625° / 64 adim
@ Redlksiyon Orani: 1/64

& Direng: 50 (1 / faz (yaklasik)
& Cekme Torku: ~300 gf-cm

& cCalisma Akimi: ~240 mA [ faz
@ Motor Modeli: 28BY.J-48

Aciyi ve hizi gok hassas kontrol etmek gereken
prajelerde kullamilir, 3D yazicilar, pencere
sistemleri, kamera kaydincilar, robot kol ve

otomasyon projelerinde tercih edilir.

BAGLANTI SEMASI PiN AGIKLAMALARI (ULN2003 MODULD) NASIL CALISIR?

Pin Aciklama 0 Arduino'dan IN1-IMN4 pinlerine sirasiyla
VCC 5V Besleme (+) dijital sinyaller génderilir.
GHND Toprak (=) a Bu sinyaller ULN2003 modudld tarafindan
N1 Arduino Dijital Pin (1) mator sargilarina iletilir,
IN2 Arduino Dijital Pin (2) a Her sinyal dedisiminde motor bir adim
M3 Arduino Dijital Pin (3) ilerler (5.625%).
INg Arduino Dijital Pin (4) @) Adimiar hizh génderilirse motor daha izl
& Motor Faz A daner.
B Motor Faz B Adim 1
c Motor Faz C +
D Motor Faz D
VCC GHD  IN1 IN2 IN3 IN4
ot MNOT: Step motor dogrudan Arduino’ya baglanamaz. = WCC pini mutlaka 5V'a baglanmahdir.
ULNZ2003 sUricl modiili ile kontrol edilir. i Maotor beslemesi madil Gzerinden sadlanir.

=+ Adimlar tekrarlandikga motor strekli doner,

ff Step Motor (288YJ3-43) frnek Kod

= B;

9; ikt -

3 ¢ o
11;

ULN2003 sURCT MoDULD KOD ORNEGI (ARDUINO IDE) - - = ;
SERI MONITOR ORNEGI

int iml
int im2
int in3
int ind

Step motor saat yoninde doniiyor. ..
int adimSuresi = 3; // Adwm hiza (ms) Step motor saat ydniinlin tersine déniiyor. ..
#f Adam dizisi (64 adam = tam tur) Step motor saat yoninde déniyor...
int adimTablosu(B][4] = { Step motor saat yoniiniin tersine déniyer...
{1,8,8,8}, {1,1,8,0 8,8}, {8,1,1,8},
{8,8,1,8}, {8,6,1,1 a,1}, f{1,8,8,1}

@ 7 kanall Darlington transistér dizisi }:
@ Step motoru kolay Kontrol eder

@ Geri EMK (back EMF) korumalidir “1:‘:;.;-]: :|}|Lijn1{, OUTPUT) ;
@ Arduino'yu motorun yaksek akimindan keorur pinHode(in2, OUTPUT);

Chaa " " s AnMode { 4 UTPUT) ;
@ Uzerinde glis LED'T bulunur IF ‘”:”:I::Eir:g: EjTE‘:-IITE : Satir sonu ~ 9500 baud w

}

ADIM SEKANSLARI (8 ADIM) void loopl) {
{1 Sast yéniinde dinme KULLANIM ALANLARI
Adim IN3 x(int f=8; icB; de+) {

z
z
L)
£

1 1 o o o dli"l" al r{rJ el(inl, adimTablosul[i][@]);
di vite(in2, adimTablosu{i]l1]}: 3D Yazici ve CNC makineleri
2 1 1 4] Q i Write(in3d, adimTablosu(f][2]); a
3 o 1 o 0 cI:_ talMrite(ind, adimTablosu[1][3]); @ Robot kollan ve pan-tilt sistemleri
b o 1 1 0 delay(adimSuresi); i g .
} @ Kamera kaydinci (slider) sistemleri
5 o [1] 1 0 delay(1868) ; i i i
] o o 1 1 & Otomatik perde ve pencere sistemleri
7 [1] [v] [v] 1 S Saat yOnliniin tersine dinme N p
- A i - , r’m Cint w?. 1208 i--) { @ Hassas konumlama gerektiren projeler
digltalWrite(inl, adimTablosuli]l®]); Egitim ve hobi robot projeler:
Bu dizi tekrarlandikca motor bir tur atar., di adimTablosuli][1])); © Egitim = prajeiart

i

I T
ftal Hl; e{ini, adimTablosufi][2]);
¥

HIZ KONTROLU aldrite(ind, adimTablesu[i]1[31);
delay(adimSuresi);
Adim bz = 1 f adimSuresi (saniye) { }

Ornek; adimSuresi = 3 ms — = 333 adim/sn delay(1€68);

ﬂ MOT: adimSuresi degerini kiiclilttiikce motor daha hizh déner.

PROJE FiKIRLERI
@ ooNER PLATFORM

Kamera veya sensdrli belirl
agilarda ddndliren sistem.

@ rosort koL

Step motar ile Kolun
eklemlerinl hareket ettir.

€ Pan-TiLT KAMERA @) AxiLLl PERDE sisTEMI

Kameray yotay ve dikey
yinde hareket ettir.

Perdeyi agip kapatmak
igin otomatik sistem,

L3
& Arduing Uno @ Arduine Uno @ Arduine Uno &  Arduino Uno
& Step Motor (2B8Y)-48) & Step Maotor (2BEY1-48) & 2 x Stop Motor S Step Motor (2BEY)-48)
© ULN2003 Modil & ULWN2003 Modil & ULN2003 Modal @ ULN2003 Modal
@ Gig Kaynag & Servo / Baflann Pargalari @ Kamera Modiild @ Ray Sistern
A DiKKAT! a iPUCU @ KULLANIM ALANLARI BILIYOR MUSUNUZ?
2] dofru i . i
* Matoru dan Arduinc'ya beglamayn. * Daha yumugak ve sessiz hareket igin * Robotik ve otomasyon Step moter, her adiron sonra konUMUM
# VWCO ve GHD baglantlonms dogru yapin, A =L
» ¥hkaek alum gekan projélecss sy pic adim sdreaini artirabilirsiniz. #* Endistriyel sistemlber haterlar. Bu yiieden geri besleme olmadan @
« knynaf kullanablirsiniz. * 64 adim = 1 tur, 1 adm = 5.625" dir. & Ev olomasyon projeler bile hassas konum kontrokl safflar! s

STEM Egitici Egitmeni
Mehmet TURK .
f@ @stemmim

Eikirden tagarima,
tacarimdan gefﬁceg |
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\STEM icerik Merkezi

TEKNIK OZELLIKLER

ROLE MODULU (1/2/4 Kanal)

Role, elektriksel olarak calisan

@ Gahsma Voltaj (VCC): 5V DC A bir anahtardir,

@ Kanal Sayisi: 1/ 2/ 4 Kanal ST

@ Réle Tipi: SRD-05VDC-SL-C Réle modiilii, Arduino’nun diisiik giiclii NO (Normalde Agik) ——C

@ Kontakt Kapasitesi: dijital sinyalleri ile yliksek voltajh ve yiiksek COM (Ortak) _..-«":
10A 250VAC / 10A 30VDC akiml cihazlan glvenli bir sekilde !

@ Kontrol Sinyali: Dislk Seviye Aktif (LOW) anahtarlamamizi saglar. NC (Normalde Kapal) ———()

@ Optokuplér izolasyon: Var Elektriksel izolasyon sadjlar ve devreyi _ , g

© Gosterge LED: Var e Bobin enerjilendiginde COM ile NO

@ Boyut (4 Kanal): ~ 75 x 55 x 20 mm baglarir (NC baglantisi kesilir).

BAGLANTI SEMASI (4 KANAL ORNEK) GALISMA PRENSIBI

Fin Aciklama
vee 5V Besleme (+) INx Dururmu Rale Durumu COM Baglantis:
: | : 2 GND Tﬁﬂl’-ﬂk -} HIGH [-” Réle Kapah COM = NC
SERR e : —_— IN1 - IN& Rile Kanal Girigleri
2 - (Diigiik seviye aktif) LOW (0) Réle Acik COM - NO
JD-VCC * Réle beslemesi (SV)
(Optokuplér izolasyonu igin)
— D3 LG | | * Not: Codiu madilde VCC ve JD-VCC B : " Medil Gzerindeki kirmizi LED,
—pd J £ Ecipe, | birlestirilmigtir. Ayriysa jumper ile @ rolenin aktif oldugunu gosterir.
D4

birlestirilebilir.
D5

- KOD GRNEGi (ARDUINO IDE . . m -
: ’ SERI MONITOR GRNEGI

ff 4 Kanal RSle Moddli Ornek Kod

NO (Normalde Acik) int relayl = 2; ikt v O

Réle aktifken COM i Al
ile baglanti kurar. int relayd = 5; Réle 1 Agak
vl on O 1 R?le 1 Kapala
COM (Ortak) pindode (relayl, OUTPUT); Role 2 Agik
pintode{relay?, OUTPUT); Rele 2 Kapala
Ortak baglanti pindMode{relayd, OUTPUT); .
Kt di pinMode{relayd, OUTPUT); Réle 1 ﬂq:k
PotciasClr. ] Réle 1 Kapali
void loop() {
c ) digitalRrite{relayl, LOW); S RAle 1 Agak
NC (Normalde Kapal delay(2000}); %
s dig J.:..rulh'rLLe{rr.-].ay]., HIGH); J/ Réle 1 Kapali Roleler Sorunsuz Caligiyor.
Rile aktifken baglants delay(1808);
kesilir. digitalWeite{relay2, LOW); ff Role 2 Agik
daolay (2088} ;
digltalWeite{relay2, HIGH); // Rile 2 Kapali
i delay(10088); Satir sonu ~ 9600 baud i
A LowW Agak, HIGH Kapala (Gofu modiilde)
DiKKAT EDILMES| GEREKEMLER KULLANIM ALANLARI
A Réle modlld ylksek voltajh devrelerde e L bl ] g sl
caligirken dikkatli clunt & Guglis cihazlar igin uygun sigorta kullanin. @ Lamba / LED kontrolii v._F"s Sulama sistemleri
a4 AC yilklerde izolasyon mesafelerine Ak Mool liaric SV veiigeniz GSND'ert ortek @ Fan ve motor kontroli @ Giivenlik sistemleri
A Gzen ghsterin. yapmayl unutmayin.
ﬁ- Ev otomasyonu h Endiistriyel otomasyon
PROJE FIKIRLERI
© AKILLI LAMBA SISTEMI @ suLaMA OTOMASYONU © UzZAKTAN KONTROL O zaAMAN AYARLI SISTEM
Butona basildifinda lamba Toprak nem sensori ile bitki IR kumanda veya Bluetooth ile Belirli aralrklaria cihazlan
aglip kapanir, 7 sulandi@inda pompa galur, % alektrikli cihazlar kantral edilir. agip kapatr.
|

alVE |_'| i I_.,

[

U @ BiLIYOR MUSUNUZ? GUVENLIK % NOT
W[/ Rélenin galigtigin LED'den kontrol o  Rile sayesinde Arduino, 220V gibi lksek voltajh badlantilan yaparken Réle modill, projelerinizi daha
b edebilirsiniz. LED yamyorsa role yuksek voltajh cihazlan dogrudan elektrik glvenligi kurallarina mutlaka giivenli ve profesyonel hale getirir.

aktif demektir. baglamadan kontrol edebilir! uyun.
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s ARDUINO
' &aMT!M

STEM igerik Merkezi

TEKNIK OZELLIKLER

Calisma Voltaj: 3.3V

Galisma Akimi: 13-26 mA
Calisma Frekansi: 13.56 MHz
Kart Okuma Mesafesi: 2 - 5 cm

S
{

RFID (Radio Frequency ldentification) modild,
radyo frekansi ile calisan kart veya etiketleri

L]
L]
L]
L]
]
L]
L]
L]

20

SENSOR
_SERIS]

RFID NASIL CALISIR?

RFID okuyucu modil, radyo dalgalari
aracihiyla kart/etikete enerji génderir,
Kart/etiket bu enerjiyi kullanarak iginde
kayith UID bilgisini okuyucuya gonderir.
Medil bu bilgiyi dijital olarak Arduing’ya

Destek Kartlar: MFRC522 Uyumiu okuyarak benzersiz kimlik (UID) bilgilerini iletir.
i ohur. Gegis kontroll, glvenlik sistemleri,
MIFARE RC522 kart/etiket G5 g RFID Okuyucu RFIG Kare { Anahtari
Kart Tipi: UID (Benzersiz ID) okuma oadrenci takip, Uriin takibi ve otomasyon E,...,“
Arayliz: SPI (Serial Peripheral Interface) projelerinde kullarmbir,
Boyut: 40 x 60 mm })
- .";'
\“*u"' 2-5cm
BAGLANTI SEMASI (SPI) PIN AGIKLAMALARI (RC522) R
¢ MODUL GORUNUMD
Pin Aciklama
SDA [S5) D10w [T
D13 SDA (S5) 5Pl Slave Select (Chip Select)
o < SCK SPI Saat (Clock) o
~r ; (13.56 MHz) MFRCS522
D12k B MOSI SPI Veri Gonderimi y
............. ot Okuyucu Cip
0% £ MISO SP1 Veri Alirmi 1
(((o) 0) RST Reset
3.3y BT )
GNp N i 3.3v 3.3V Besleme Kristal
@ FID-ACEl @
GMND Toprak (-) {2?'12TMHI:
o MNot: RC522 modull 3.3V ile cahgir. 5V verilirse moddl zarar gérebilir, - v SPliletigimi kullamilir,
3.3V gikigy olmayan kartlarda harici 3.3V regilatdr kullamiimahdir, SDA pini S5 (Slave Select) olarak galgir, SP| Pinleri
KOD ORNEGI (ARDUINO IDE - = -
NASIL (;ALI$IR? SERi MONITOR GRNEGI
#@include SPI.hs
#lncluds <HFRCSE2. N>
o Kart/etiket ckuyucuya yaklastinhr (2-5 cm). Gkt - @
wdefine 35_PIN 18 Jf DA (55) pini
€) Modiil kart: algilar ve UID bilgisini okur. i a L RFID Okuyucu Hazir. ..
MFRCS522 rfid(S5_PIN, AST_PIN]; // RC522 nesnesi Kart UID: &3 BB 4A F1
9 UID verisi SPI iletigimi ile Arduino'ya gonderilir. | O 1 Kart UID: &3 8B 4A F1
void set up
o AR i il K i inlorni seriasl.begin(9680); Kart UID: 73 91 2B 7C
uino bu veriy igieyerek gerexh iglemi yapar. /4 SPL baglat .
: /¢ RCS22 modidl baslat B e o IS
Serlal.printin(“RAFID Okuyucu HBILir..."};
¥
RFID Modiil RFID Kart / ‘s
id loop(
Anahtarll W).-’." 'f;-lll kart Rontrold
T if (! rfid,PICC_lsNewCardPresent()) roturn; Satir sonu - SE00 baud -

rfﬁ\']l /¢ Kart akcmayi demer

) J if (! rfid.PICC_ReadCardSarial()) return;

Serial.print(“Kart UID: “);

for (hyte 1 = @) § < rfid.uid.zirze; isd) {
Serfal.print{rfid. uid.uldByte(i] < Ox18 ? =
Sorial .print{rfid. wid.uldByte(i), HEK);

1
Serial,printin);

durdur
5 Okuma SiFreluse durdur

rfid.PICC_Halta(); // Kart:
riid. PCD_StopCryptol();
delay{1580);

Not: Kart UID'si her kart igin benzersizdir,
Kart: okudugunuzda Serial Monitor'da UID degerini gorebilirsiniz.

PROJE FIKIRLERI

€ ocReNC TAKIP SiSTEM € URON TAKiP SISTEMI
Kart ckutulunca agrenci Oriin karti okutulunca Griin
bilgisi ser monitérde gsterilir,

o AKILLI KAPI GECIS SISTEMI
Yetkili kart okundugunda

kapi agilir. bilgisi akrana yazdinlir.

Gerokli Bllegenlar

@ Arduino Uno

S RFID RC522 Modll
& 1642 LCD Ekran

@ RFID Kart/Anahtarlk

| Gerakl Blleganier

| @ Arduine Una
'l & RFID RC522 Modil

—_— ‘l @ Serve Motor [ REle

@ RFID Kart/Anahtarhik

& Arduing Uno

& RFID Kart
@ PC / Seri Mon

iPuCU GUVENLIK

Yetkiziz kartlan engellemek icin UID kontrold

BiLIYOR MUSUNUZ?

L

X17,

pin
et

9

Her kartin LID'sini kaydedip, yetkili kartlan liste
halinde tutarak glvenlik saflayabilirsiniz.

RFID, temas gerektirmes ve radyo dalgalan ile
galepir. Bu sayede hizh ve glivenil kimiik
tamimlama saglar.

yapin ve sistern| gifre/sifreleme ile gliclend

STEM Egitici Egitmeni
Mehmet TURK
[@ @stemmim

Fikirden tacarima,
; o |
tocorimdan gefec:ege.

Gerekll Bilegenler

& RFID RC522 Medll

KULLANIM ALAMLARI

Gecglg kontrol sistemleri
Bgrenci/devam takip sistemleri
Kitiphane kitap oding alma sisternleri
Uriin/varhk takip sistemleri

Akl kilit ve givenlik projeleri

&)

Otomasyen ve 10T uygulamalan

o OTOMATIK DOLAP / KILIT

Kart okundugunda dolap
kilidi agilir.

l'.‘-&mhil Biegonler

& Arduing Und

& RFID RCS22 Medll
& Rile / Solenoid Kilit
& RFID Kart/anahtarlik

itGr

NOT

Kart UID'si kopyalanabdir. Yiksek glivenlikl
sistemlerde jifreli kartlar tercih edilmalidir.

=4

irfe.




